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RESUMO

O controle preditivo (MPC) é uma tecnologia consolidada e tem se tornado uma abordagem padréo para
implementar um sistema de controle multivariavel com restricbes na industria de processos atuais. O MPC
pertence a uma classe de algoritmos de controle que usa o modelo explicito para predizer a resposta futura
da planta. A precisdo do modelo desempenha um papel importante no desempenho dos sistemas de MPC.
A destilagdo é um processo extensivamente usado na industria quimica. E um processo ndo estacionario,
ndo-linear e multivariavel apresenta dificuldades no projeto de sistema de controle. O uso de simuladores de
processos facilita o desenvolvimento das estratégias de controle para processos com estas caracteristicas.
A proposta deste trabalho consistiu na implementacdo de uma coluna de destilagcdo na separacéo de
propano e propileno em um ambiente de simulagdo ASPEN PLUS™ e ASPEN DYNAMICS™, e de um
dispositivo de comunicacdo entre 0 ASPEN DYNAMICS™ e SIMULINK/MATLAB®. Os resultados destas
simulag@es foram utilizados na identificacdo de sistema de controle através do toolbox do MATLAB®. Foram
implementadas malhas de controle MPC no conjunto ASPEN DYNAMICS™/SIMULINK. Os resultados
destas simulacdes se mostraram coerentes. Assim, conclui-se que a metodologia serve como auxilio no
processo de identificacdo e na implementacdo de um sistema de controle de uma coluna de destilagéo.
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IMPLEMENTATION OF A SYSTEM MPC CONTROL FOR DISTILLATION COLUMN IN PROPANE-
PROPYLENE SEPARATION

ABSTRACT

The predictive control (MPC) is an established technology and has become a standard approach for
implementing a multivariable control system with restrictions on current industry processes. The MPC
belongs to a class of control algorithms that use the explicit model to predict the future response of the
plant. The accuracy of the model makes an important role in the performance of the MPC systems.
Distillation is a process used extensively in the chemical industry. It is a non-stationary, non-linear and
multivariable process which presents difficulties in the design of control system process. The use of process
simulators facilitates the development of control strategies for processes with these characteristics. The
purpose of this work was the implementation of a distillation column in the separation of propane and
propylene in a simulation environment ASPEN PLUS™ and ASPEN DYNAMICS™, and a communication
device between the ASPEN DYNAMICS™ and SIMULINK/MATLAB®. The results of these simulations were
used to identify the control system through the toolbox of MATLAB®. MPC control loops have been
implemented in set ASPEN DYNAMICS™/SIMULINK. The results of these simulations have shown
consistence. Thus, it is concluded that the method serves as an aid in identification process and the
implementation of a distillation column of a control system.
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