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RESUMO

A estimacdo de posicdo rotérica de motores a imd permanente € um tema de grande interesse uma vez
gue é crescente o emprego de maquinas sincronas em aplicacdes industriais, 0 uso em eletrodomésticos e
também seu emprego em veiculos hibridos e veiculos elétricos. Aplicacbes de alto desempenho de
maquinas CA necessitam do conhecimento ou estimagcdo de parametros, fluxo, posicdo e velocidade
rotoricas. A motivacao para esta pesquisa se baseia no fato de que o sistema de controle (controladores de
velocidade, de posicdo e de corrente) de alto desempenho necessita dessas grandezas para o seu
funcionamento. Neste contexto, é importante o estudo dos efeitos que possam influenciar o desempenho
dos estimadores de posicao rotorica baseados na estimacdo da forca contra-eletromotriz do motor a ima
permanente. Este projeto de pesquisa tem por objetivo realizar um estudo comparativo entre essas técnicas
de estimacéo de posicao rotorica em relacdo a dependéncia paramétrica, variagdo da largura de faixa de
estimacdo com a velocidade e o limite inferior de velocidade de operacdo. As estratégias de controle
sistema de acionamento de motor a ima permanente foram estudadas através de simulagdo computacional.
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COMPARATIVE STUDY OF ROTOR POSITION ESTIMATION STRATEGIES FOR PERMANENT-
MAGNET SYNCHRONOUS MOTOR

ABSTRACT

Rotor position estimation for permanent-magnet synchronous motor is a subject of interest due to
increasing use of synchronous machines in industrial applications, home appliances, electrical vehicles and
hybrid vehicles. High performance applications of AC machines requires the knowledge or estimation of
parameters such as rotor flux, position and speed. The motivation of this work is based on the fact that the
high performance control system (speed, position and current) requires these quantities to operate properly.
In this scenario, it is important to study the effects that could influence the performance of the rotor position
estimators based on back-electromotive force of the motor. The objective of this work is to evaluate the rotor
estimation techniques related to parametric dependency, estimation bandwidth and threshold limit of
operation speed. The control system of the permanent-magnet synchronous motor has been implemented
via computational program.
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