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RESUMO 
 

 
O controle preditivo (MPC) é uma tecnologia consolidada e tem se tornado uma abordagem padrão para 

implementar um sistema de controle multivariavel com restrições na indústria de processos atuais. O 
controle preditivo pertence a uma classe de algoritmos de controle que usa o modelo explicito para predizer 
a resposta futura da planta. O MPC é uma técnica baseada em modelo. Portanto, a precisão do modelo 
desempenha um papel importante no desempenho dos sistemas de MPC. Este tipo de estratégia apresenta 
vantagens em relação a estratégia do tipo multimalha usando PID como controladores descentralizados.. O 
estudo de caso consiste em um processo de produção de alumínio por eletrólise. A manutenção da 
operação deste processo é caracterizada pelo alcance de três objetivos de controle, os quais apresentam 
uma grande interação entre as variáveis manipuladas e controladas. Os resultados destas simulações serão 
usados no desenvolvimento de estratégias de controle multivariável e descentralizado. Uma comparação 
entre as estratégia será efetuada para definir qual a melhor estratégia e quais as dificuldades de 
implementação. 
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ELECTRIC FIELD MAPPING IN HIGH VOLTAGE ELECTRICAL SUBSTATIONUSING THE 
FINITE ELEMENTSMETHOD 

 
ABSTRACT 

 
The predictive control (MPC) is an established technology and has become a standard approach for 
implementing a multivariable control system with restrictions on current industry processes. The predictive 
control belongs to a class of control algorithms that use the explicit model to predict the future response of 
the plant. The MPC is a model-based technique. Therefore, the accuracy of the model plays an important 
role in the performance of the MPC systems. This type of strategy has advantages over the strategy of using 
multimalha type as decentralized PID controllers. In this work the two strategies are compared for three case 
studies. The case study consists of a process of production of aluminum by electrolysis. Maintaining the 
operation of this process is characterized by the range of three control objectives, which have a great 
interaction between the manipulated variables and controlled. The results of these simulations will be used to 
develop strategies and multivariable decentralized control. A comparison of the strategy will be carried out to 
define the best strategy and what are the difficulties of implementation. 
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